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1. 1학기목표

INDEX

전체적인동작구조설명

2. 1학기구현결과

Homography, Object tracking

목차

3. 마무리

2학기목표

1학기연구를마치며



1 연구 계기
1학기 목표
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1 1학기 목표
1학기 목표

빈공간인식프로그램개발

Homography

Optical Flow

Object Tracking

지면정보가공

지면정보분석

지면데이터추출

공간활용도계산
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1 1학기 구현 과정
1학기 구현 결과



1 1학기 구현 결과
1학기 목표

제작된 2개의프로그램설명

과정1

homography

프로그램 1



1 1학기 구현 결과
1학기 목표

제작된 2개의프로그램설명

과정2

Object tracking

프로그램 1



1 1학기 구현 결과
1학기 목표

제작된 2개의프로그램설명

과정3

좌표값메모장에

저장

프로그램 1

(x, y, width, height)

x, y : 추적상자중심의 x,y 좌표

width, height : 추적상자의너비, 높이



1 1학기 구현 결과
1학기 목표

제작된 2개의프로그램설명

과정 4

데이터정형화

프로그램 2

(x, y, width, height)

x, y : 추적상자중심의 x,y 좌표

width, height : 추적상자의너비, 높이



1 1학기 구현 결과
1학기 목표

제작된 2개의프로그램설명

과정 5

빈자리인식

알고리즘적용

프로그램 2

(x, y, width, height)

x, y : 추적상자중심의 x,y 좌표

width, height : 추적상자의너비, 높이



1 1학기 구현 결과(실제 대조)
1학기 목표

촬영된영상 vs 실제빈공간인식알고리즘결과



1 2학기 목표
마무리

인공지능도입

데이터수집 & 가공

기계학습
Fine tuning

지면 & 객체인식

빈공간인식프로그램시험운
용



1 느낀점 및 다짐
마무리

Open CV, Python 활용능력

개발과정이해도상승

AI 학습데이터확보에대한시
각
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